Sylabus modulu ksztalcenia/przedmiotu

Nr

pola Nazwa pola Opis
1 Jednostka Instytut Politechniczny
2 Kierunek studiow Elektrotechnika (studia stacjonarne)
3 Nazwa .rnodulu ksztatcenia/ Jezyki i techniki programowania
przedmiotu
4 Kod modutu ksztatcenia/
przedmiotu
5 Kod Erasmusa
6 Punkty ECTS 4
7 Rodzaj modutu Obowigzkowy
8 Rok studiow 1
9 Semestr 2
10 | Typ zajeé Stacjonarne
11 Liczba godzin 45L1, 15P
12 Koordynator Ryszard Klempka
13 | Prowadzacy
14 |Jezyk wyktadowy Polski
15 | Zakres nauk podstawowych | Tak
16 Zaj.e;ma ogo}nouczelmane/ Nie
na innym kierunku
17 | Wymagania wstepne Brak wymagan
. Ma zdolno$¢ do formutowania algorytméw programowych i ich
implementacji w Matlabie i jezyku C
. Pisze i uruchamia programy w jezyku C, lokalizujac i usuwajac bledy
kompilacji, konsolidacji 1 wykonania, z uzyciem odpowiedniego
. oprogramowania narzedziowego.
18 | Efekty ksztalcenia . ma podstawowg wiedz¢ w zakresie modelowania i analizy uktadow
dynamicznych
. Potrafi zamodelowac¢ i dokona¢ symulacji modeli matematycznych
. Postuguje si¢ edytorem tekstu MS Word w stopniu umozliwiajacym
tworzenie skomplikowanych dokumentow elektronicznych.
19 Stosowane metody Samodzielna realizacja ¢wiczen w laboratorium komputerowym,
dydaktyczne wykonywanie projektow
Memd_y SpraWdzamE} ' Pytania kontrolne w laboratorium, zaliczanie sprawozdan z zaj¢c¢
20| kryteria oceny efekiow laboratoryjnych, projekt konywane samodzielnie
ksztalcenia YJnyen, projexty wykonyw
Uzyskanie oceny pozytywnej z przedmiotu jest uzalezniona od zaliczen z
21 | Forma i warunki zaliczenia laboratorium i projektu.
Ocena koncowa jest oceng srednig z laboratorium i projektu zaokraglona do
gory do oceny wg Regulaminu Studiow PWSZ w Tarnowie.
Programowanie w jezyku C - formutowanie i zapisywanie algorytmow
programowych, deklarowanie zmiennych (réznych typow), stosowanie
instrukeji jezyka, definiowanie funkcji i procedur, stosowanie instrukcji
Treéci ksztalcenia steruj a(cy(j‘h prze’b}eglem programu, stosgyvame .fufllfcfjl rfakurencyjn.}'lch,
22 (skrocony opis) stosowanie wlasciwych zasad konstrukcji wyrazen i ich interpretacji,
yop stosowanie bibliotek jezyka C, w tym bibliotek matematycznych.
Rozwigzywanie réwnan nieliniowych, uktadéw réwnan liniowych,
interpolacja, aproksymacja, metody catkowania modelowanie uktadow
liniowych i nieliniowych,
23 Tresci ksztalcenia (petny LABORATORIUM

opis)

1. Obliczanie warto$ci wyrazen matematycznych.




No

o ®

Rozwigzywanie rownan wielomianowych.

Znajdowanie liczb pierwszych, obliczanie silni, obliczanie
permutacji, kombinacji, itp. Poréwnanie implementacji
rekurencyjnych i pozycyjnych.

Obliczanie calek oznaczonych réznymi metodami. Przekazywanie
wskaznikow do funkcji, wyznaczanie punktow wykresow funkcji,
rysowanie przebiegéw funkcji z wykorzystaniem procedur
bibliotecznych.

Tablice w j@z%/ku C. Wypelnianie tablic, kopiowanie, wyszukiwanie
elementow, algorytmy sortowania.

Obliczenia macierzowe, odwracanie macierzy.

Operacje plikowe, obstuga standardowych wejs¢ i wyjs¢ z
wykorzystaniem procedur bibliotecznych. )
Prawidlowa organizacja programu w jezyku C — wykorzystanie
procedur i funkgcji.

Tworzenie programow wielomodutowych.

LABPRATORIUM | PROJEKT

10

11.
12.
13.
14.

15.

Rozwigzywanie uktadu rownan liniowych (eliminacja Gaussa,
propagacja wsteczna)

Rozwigzywanie rownan nieliniowych (metoda potowienia,
stycznych, siecznych i kolejnych przyblizen)

Rozwigzywanie uktadu rownan nieliniowych

Interpolacja i aproksymacja wielomianowa

Catkowanie numeryczne (metody Eulera, Rungego-Kutty, Adamsa-
Bashfortha, Adamsa-Multona, Geara, zmiennokrokowos$¢)
Modelowanie rownan rézniczkowych (uktady liniowe i nieliniowe)
Matlab/Simulink

Literatura podstawowa i

Podstawowa:

1. Kernighan B.W., Ritchie D.M., Jezyk C, WNT, Warszawa 1988.

2. Prata S., Jezyk C. Szkota programowania, Helion, Gliwice 2006.

3. Metzger P., Anatomia PC, Helion, 2007.

4. Klempka R., Stankiewicz A. Programowanie z przyktadami w
jezykach Pascal i Matlab. AGH KU 0155, Krakow 2005, Wydanie

24 uzupelniaiaca drugie. Uczelniane Wydawnictwa Naukowo-Dydaktyczne AGH
p Ja 5. Klempka R., Stankiewicz A., Modelowanie i symulacja uktadow
dynamicznych, Uczelniane Wydawnictwa Naukowo-Dydaktyczne
AGH, wydanie drugie, Krakow 2006,
6. Klempka R., Sikora-Iliew R., Stankiewicz A., Swiatek B.,
Modelowanie i symulacja uktadow elektrycznych w Matlabie,
Uczelniane Wydawnictwa Naukowo-Dydaktyczne AGH, Krakow 2007
Przyporzadkowanie modutu
25 kszm}cema/prze,d miotu do Obszar nauk technicznych
obszaru/ obszaréw
ksztalcenia
, S ol ey labor?Forium kc’)mputerowe 45h, Zaj qtcia projekty _15h, Safnodz_ielna realizacja
6 Kktéw ECTS zadan i prOJektoW 45h, Przygotowanie do kolokw!um zaliczeniowego 15h,
pun Sumaryczne obcigzenie pracg studenta 120h przeliczone na 4 punkty ECTS
Liczba punktow ECTS —
97 zajecia wymagajace 2
bezposredniego udziatu
nauczyciela akademickiego
Liczba punktow ECTS —
28 | zajecia o charakterze 4

praktycznym




