Sylabus modulu ksztalcenia/przedmiotu

Nr

pola Nazwa pola Opis
1 Jednostka Instytut Politechniczny
2 Kierunek studiow Elektrotechnika (studia stacjonarne)
Nazwa modutu ksztalcenia/
3 orzedmiotu Napedy w elektroenergetyce
4 Kod modutu ksztatcenia/
przedmiotu
5 Kod Erasmusa
6 Punkty ECTS 2
7 Rodzaj modutu Obowigzkowy
8 Rok studiow 3
9 Semestr 5 Elektroenergetyka
10 | Typ zajeé Stacjonarne
11 Liczba godzin 15W, 15L0
12 | Koordynator Grzegorz Sieklucki
13 | Prowadzacy
14 |Jezyk wyktadowy Polski
15 | Zakres nauk podstawowych | Nie
16 Zaj.e;ma ogo}nouczelmane/ Nie
na innym kierunku
17 | Wymagania wstegpne
. Charakteryzuje znaczenie regulatoréw w elektroenergetyce
. Rozréznia i analizuje budowe i dzialanie systeméw przetwarzania
. energii
18 | Efekty ksztalcenia . Okresdla i analizuje zasady kompensacji mocy biernej
. Opisuje budowg 1 dziatanie uktadéow napedowych z silnikami
synchronicznymi i indukcyjnymi
Tradycyjny wyktad (tablica, kreda) wspomagany prezentacjami
komputerowymi, laboratorium komputerowe — obliczenia w §rodowisku
Stosowane metody T . . o L
19 MATLAB. Projekt jest zwiagzany z samodzielng realizacjg optymalizacji
dydaktyczne ; \ . , .
parametrycznej regulatorow oraz przeprowadzeniem badan symulacyjnych dla
zadanej metody regulacji napedami elektrycznymi.
Metody sprawdzania i
20 | kryteria oceny efektow Prace pisemne, sprawozdania
ksztalcenia
Aby uzyskac¢ pozytywna oceng z ¢wiczen laboratoryjnych niezbedne jest
. S . | napisanie i zaliczenie wszystkich sprawozdan w nieprzekraczalnym terminie
21 | Forma i warunki zaliczenia . , : S L
uptywajacym z koncem semestru oraz zaliczenie pisemnych sprawdzianow.
Ocena koncowa (OK) jest oceng z zaj¢¢ laboratoryjnych.
Treéci ksztatcenia Budowa i dz1a1ar.11_e_przemy_slowych ukladow. ne}pqdowych z_s11n1kam1
22 (skrocony opis) synchronicznymi i indukcyjnymi. Konstrukcja i zastosowanie
yop energoelektronicznych systemoéw zasilania silnikow. Regulacja PID..
W ramach modutu zajecia sa prowadzone w formie wyktadu (15 godzin) i
zaje¢ laboratoryjnych (15 godzin).
WYKLADY (15 godz.):
23 Tresci ksztalcenia (peiny Regulatory PID2DOF wykorzystywane w energoelektronice i

opis)

napedzie elektrycznym. Budowa i dziatanie systemow przetwarzania
energii - praca generatorowa i silnikowa napedow. Uktady
energoelektroniczne stosowane w napgdach w elektroenergetyce.
Zasady sterowania silnikami synchronicznymi i indukcyjnymi
(metody skalarne i wektorowe). Kaskadowa struktura regulacji




napedami elektrycznymi. Kompensacja mocy bierne;j.
LABORATORIUM (15 godz.):

1. Strojenie parametréow regulatora PID2DOF - przyktady ogdlnego
zastosowania (5 godz.).

2. Sterowanie silnikami synchronicznymi - uktady zasilania i
regulacji (4 godz.).

3. Sterowanie silnikami indukcyjnymi - uktady zasilania i regulacji (4
godz.).

4. Podsumowanie zajeé¢ - (2 godz.).
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Przyporzadkowanie modutu
25 kSZtalcema/przefi miotu do Obszar nauk technicznych
obszaru/ obszaréw
ksztalcenia
Udziat w wyktadach 15h, Samodzielne studiowanie materiatu wyktadow Sh,
, S5 st Moy Udzi.a%'w zaj@ciach.laboratoryjnych 15h, Przygotowaqie i op.ra?owanie. o
6 ktéw ECTS wynlkow. symulacji korgputerowych 15h, Oprago?var}le wynikow pomiarow i
pun wykonanie sprawozdania 10h, Sumaryczne obciazenie praca studenta 65h
przeliczone na 2 punkty ECTS
Liczba punktéw ECTS —
27 zajgcia wymagajace 1
bezposredniego udziatu
nauczyciela akademickiego
Liczba punktéow ECTS —
28 | zajecia o charakterze 2

praktycznym




