Sylabus modułu kształcenia/przedmiotu
	Nr pola
	Nazwa pola
	Opis

	1
	Jednostka
	Instytut Politechniczny

	2
	Kierunek studiów
	Informatyka (studia stacjonarne)

	3
	Nazwa modułu kształcenia/ przedmiotu
	Podstawy automatyki

	4
	Kod modułu kształcenia/ przedmiotu
	

	5
	Kod Erasmusa
	06.0

	6
	Punkty ECTS
	5

	7
	Rodzaj modułu
	Obieralny

	8
	Rok studiów
	3

	9
	Semestr
	5

	10
	Typ zajęć
	stacjonarne

	11
	Liczba godzin
	W/30, LO/30, C/15, E

	12
	Koordynator 
	
	prof. dr hab. inż. Witold Byrski

	13
	Prowadzący
	

	14
	Język wykładowy
	polski

	15
	Zakres nauk podstawowych 
	Nie

	16
	Zajęcia ogólnouczelniane/ na innym kierunku
	Nie

	17
	Wymagania wstępne
	Znajomość metod modelowania dynamiki procesów fizycznych, znajomość języka programowania i pakietu do symulacji i wspomagania projektowania inżynierskiego Matlab/Simulink.

	18
	Efekty kształcenia
	1. Zna i rozumie pojęcia związane z dynamiką procesów.

2. Zna różne struktury systemów automatyki stosowane w nowoczesnym przemyśle wytwórczym, zwłaszcza z wykorzystaniem komputerów.

3. Zna różne matematyczne metody analizy systemów regulacji w dziedzinie czasu i częstotliwości (stabilność, sterowalność, obserwowalność).

4. Zna różne matematyczne metody syntezy systemów regulacji w dziedzinie czasu i częstotliwości (dobór regulatorów, optymalizacja parametryczna).

5. Umie używać  schematów blokowych do zapisu dynamiki złożonego układu regulacji.

6. Umie zanalizować stabilność otwartego i zamkniętego systemu regulacji.

7. Umie dobrać regulator aby zapewnić stabilność i optymalny przebieg zadania sterowania.

8. Rozumie podstawową rolę i wagę komputerowych systemów sterowania we współczesnym przemyśle i ich wpływ na poziom cywilizacji.

	19
	Stosowane metody dydaktyczne
	Wykład konwencjonalny (multimedialny).

Ćwiczenia tablicowe:

Nauczanie i sprawdzanie wiedzy w zakresie matematycznych metod projektowania układów regulacji

Laboratorium: 

Metody programowania sterowników PLC , ćwiczenia metod sterowania na fizycznych modelach wahadła odwróconego, zestawu zbiorników hydraulicznych, serwomotorów jak również symulacje komputerowe działania z wykorzystaniem pakietu Matlab/Simulink.

	20
	Metody sprawdzania i kryteria oceny efektów kształcenia
	1. Egzamin

2. Kolokwia

	21
	Forma i warunki zaliczenia
	Semestr 5: Wykład: egzamin, ćwiczenia tablicowe, ćwiczenia laboratoryjne: Oceny z kolokwiów.

Do otrzymania zaliczenia ocena z egzaminu i ćwiczeń musi być pozytywna. Prowadzenie listy obecności na wykładach. Jeżeli jest obecność na wszystkich wykładach – ocena końcowa podnoszona jest o pół stopnia w stosunku do średniej oceny z egzaminu i z zaliczenia z ćwiczeń.

	22
	Treści kształcenia (skrócony opis)
	Celem wykładu jest zaznajomienie z podstawami automatyki i regulacji oraz z podstawowymi metodami doboru regulatorów działających w sprzężeniu zwrotnym oraz cyfrowymi układami automatyki. Wykład jest podstawą dla zrozumienia zasad działania komputerowych systemów sterowania dla bloku Informatyka w sterowaniu i Zarządzaniu.

	23
	Treści kształcenia (pełny opis)
	Wykłady obejmują:

przypomnienie podstaw modelowania komputerowego i symulacji zachowania prostych układów na różne postacie sygnału sterującego. Metody opisu układu automatyki za pomocą transmitancji lub różniczkowych równań stanu. Zrozumienie fundamentalnego problemu stabilności układu sterowanego i metod jej sprawdzania. Ciągłe i dyskretne układy sterowania. Typy regulatorów i ich zadania w układach regulacji. Sterowniki PLC i ich programowanie. Strojenie regulatorów. Charakterystyki częstotliwościowe i ich wykorzystanie w układach sterowania. Metodologia optymalizacji parametrycznej regulatorów w układach regulacji i ogólniejszy problem sterowania optymalnego. Ogólne omówienie terminów nowoczesnej automatyki takich jak sterowalność, stabilizowalność, obserwowalność, obserwatory stanu, regulatory LQ.
Ćwiczenia tablicowe obejmują przykłady liczbowe, a laboratorium tematyczne ćwiczenia z analizy i syntezy metod sterowania i stabilizacji oraz programowania sterowników PLC w oparciu o zestawy laboratoryjne w Laboratorium Automatyki – wahadła odwróconego, silnikowego zestawu napędowego, układu zapełniania 3 zbiorników hydraulicznych i innych.

	24
	Literatura podstawowa  i uzupełniająca
	1. W.Byrski, Obserwacja i sterowanie w systemach dynamicznych, wyd.PAN-AGH, Kraków, 2007
2. T.Kaczorek, Teoria sterowania i systemów, WN PWN, Warszawa 1999
3. P.Larminat, Y.Thomas, Automatyka-układy liniowe, 3 tomy, WNT,1983

	25
	Przyporządkowanie modułu kształcenia/przedmiotu  do obszaru/ obszarów kształcenia
	

	26
	Sposób określenia liczby punktów ECTS
	

	
	
	

	27
	Liczba punktów ECTS – zajęcia wymagające bezpośredniego udziału nauczyciela akademickiego
	

	28
	Liczba punktów ECTS – zajęcia o charakterze praktycznym
	


